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ONsOz

IHO Ozel Yayin No. 44'Un bu dérdiinci baskisi, XIV lnci Uluslararasi Hidrografi
Konferansi'nin 15 numaral kararina uygun olarak kurulmus bir IHO Calisma Grubu tarafindan
hazirlanmistir. Gérev Tanimi ve g¢alisma yontemi 1993 yilinda yayimlanan 20 numaral
genelge ile belirlenmistir. Calisma grubu, baslangicta, farkh konulari es zamanli olarak ele
almak igin, cesitli alt galisma gruplarina ayrilmigtir. Miteakiben 26-30 EYLUL 1994 ve 29
EYLUL-03 EKIM 1997 tarihleri arasinda, énerileri tartismak ve yayinin yeni bir baskisini
tasarlamak amaciyla IHB, MONACOQ’da iki toplanti yapilmigtir.

_ Avustralya, Brezilya, Kanada, Fransa, italya, Japonya, Norveg, Portekiz, ispanya,
Isveg, Ingiltere ve A.B.D. Hidrografi Daireleri'ne (NOAA&NIMA) bu ¢alisma grubu igin yaptiklari
gorevlendirmelerden dolayi tesekkurler.

Yeni bir standart belilenmesinin, onceki standartlar esas alinarak hazirlanan harita ve
notik yayinlari gegersiz kilmaya degil, kullanici ihtiyaclarina daha iyi cevap vermek igin
gelecekte toplanacak verilerin standardini tespit etmeye yonelik oldugu kaydedilmelidir. Uye
ulkelerin, bu yeni standartlarin uygulanmaya bagslanmasindan 6nce gergeklestirilen hidrografik
mesahalarin mevki ve derinlik dogruluklari konusunda tahminler gelistirme yoluna gitmesi
tavsiye olunur.

Bu yayinin ana amaci, hidrografik mesahalarin minimum standartlarini, bu standartlara
gore toplanacak hidrografik verilerin, bu bilgilerin esas kullanicilari olan denizciler (ticari, askeri
veya eglence amagh) tarafindan guvenle kullanilabilmesi igin, yeterince dogru ve konumsal
belirsizliklerinin yeterince tanimlanmis olmasini saglayacak sekilde belirlemektir.

S-44’Un Onceki baskilari, esas olarak deniz haritalarinin derlenmesi amaciyla yapilan
hidrografik mesahalar icin dogruluklarin siniflandiriimasi Gzerinde yogunlagsmistir. Simdi ise,
hidrografik veri kullanicilarinin, daha 6nce kabul edilenden ¢ok daha karmasik bir grup
olusturdugu kabul edilmektedir. Hidrografik veriler, ayni zamanda kiyi alanlari yonetimi, ¢evre
faaliyetleri, dogal kaynaklarin degerlendiriimesi (hidrokarbon ve mineral isletimi) hukuki ve
yargiyla ilgili konular, okyanus ve meteoroloji modellemeleri, muihendislik ve insaat
planlamalari ve daha bir ¢ok kullanim alani i¢in de 6énemlidir. Yararlihgini artirmak amaciyla
kullanicilar, daha guncel, detayl, guvenilir ve sayisal formdaki verilere ihtiyac duymaktadirlar.
Standart her zaman bu ilave kullanicilarin ihtiyaglarina 6zel olarak hitap etmese de, onlara
hidrografik verinin kalitesini belirleyecek bir temeli saglayacagi degerlendiriimektedir.
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GiRIS

Hidrografik mesahada kullanilan o6lgim teknolojisi koklu degisikliklere ugramaktadir.
Onceden kullanilan batimetrik profiller vasitasiyla érnekleme metoduyla karsilastirildiginda,
gunUumuzin ¢ok bimli akustik ve havadan lazer sistemleri neredeyse tam deniz dibi kaplamasi
ve Olcimu saglamaktadir. Uydu ile mevki bulma sistemlerinin mevcudiyeti ve 0Ozellikle
diferansiyel tekniklerle kullaniimasiyla verinin yatay dizlemdeki mevkiini hassas olarak tespit
imkani buyuk Olgcude artmistir. Teknolojideki bu ilerleme, gunimuizun mevki bulma
hassasiyetinin, haritalarin dayandigi verilerin mevki hassasiyetinden daha yuksek olmasini
saglamis olmasi nedeniyle, 6zel olarak 6énem kazanmistir. Bununla birlikte bir hidrografik
mesahanin dogrulugunun ve tamliginin higbir zaman karada vyapilan o&lgumlerinkine
ulasamayacagi goéz onunde bulundurulmalidir.

Uydu ile mevki bulma sistemlerinin denizciler tarafindan artan kullanimi, maliyet
verimliligi ve (daha geleneksel karasal hassas seyir sistemleriyle karsilastirildiginda) bu
sistemlerin sagladigi gelistiriimis dogrulukla birleserek, hidrografi dairelerini, gelecekte
gerceklestirecekleri Ozel ve 1. Derece mesahalar igin, denizciler tarafindan faydalanilan
sistemler kadar veya daha dogru mevkilendirme saglayan sistemlerden faydalanmalari igin
cesaretlendirmistir. (Bkz. Bolim 1 Tablo 1)

S-44’Gn Onceki baskilarinda hedeflenen mevki dogrulugu, buiylik o6lglide, manuel
plotlamanin verilen Olgekteki pratik limitlerine dayandiriimistir. Otomatik veri yénetimi, verinin
herhangi bir Olgekte sunulabilmesini saglar. Bu nedenle S-44’Gn bu yeni baskisinda
hedeflenen mevki bulma dogrulugu, mevki bulma ve iskandil sistemleriyle, verinin olasi
kullanim amacinin dogurabilecegdi hatalarin bir fonksiyonu olmalidir.

Calisma grubu tarafindan derinlik 6lgme donanimlarinin durumu asagidaki sekilde
degerlendirilmigtir :

a) Tek bimli iskandiller si§ suda desimetrenin altinda bir dogruluk degerine ulagsmistir.
Pazar, farkl frekans ve pals hizlarina sahip bir gok donanim sunmakta olup, ¢ogu kullanicinin
ve Ozellikle hidrograficilerin ihtiyaglarini tatmin edebilmektedir.

b) Yandan taramali sonar donanimlari da dip engellerinin tespit ve tanimlanmasinda
yuksek bir teknolojik seviyeye ulagsmistir. Halihazirda kullanimi igletilebildigi dusuk surat (max.
5-6 knot) ile sinirli olmasina ragmen yandan taramall sonar, liman ve seyre musait kanallarin
mesahasinda, c¢ekilen hatlar arasindaki engellerin tespitini garanti etmek maksadiyla sikga
kullaniimaktadir. Bir ¢ok hidrografik kurulus, bu tip alanlarda (cogu zaman %100 veya daha
fazla bindirme ile) yandan taramali sonar kullanilmasini zorunlu olarak degerlendirmektedir.

c) Cok bimli iskandil teknolojisi hizla gelismekte olup, uygun yéntemlerin kullaniimasi ve
sistem ¢ozunurligunun seyre mani tehlikelerin tespiti icin yeterli olmasi kosuluyla buyuk bir
potansiyel sunmaktadir.

¢) Havadan lazer ile derinlik 6lgimu, si1g ve berrak su mesahalarinin verimi igin dnemli
kazanglar sunan yeni bir teknolojidir. Havadan lazer sistemleriyle 50 m.'ye kadar veya daha
derin sularda dlcim yapilabilmektedir.

Bir ¢cok hidrografik mesahanin, yukarida 6zetlenen % 100 dip arastirmasi tekniklerinin
sadece kritik bolgelerde kullaniimasiyla, sadece deniz tabaninin farkl profillerini 6rnekleyen
tek bimli iskandillerle yurutulmeye devam etmesi muhtemeldir. Bu sebeple, artik dogrudan
mesaha olgegiyle baglantisi olmasa da, hat araligi konseptinin muhafaza edilmesi karari
verilmistir.
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S-44’Un bu yeni revizyonu, derinlik olgimlerinin hedeflenen dogruluk degerlerinin
tanimlanmasinda, seyir glvenligi acisindan dnem derecelerine goére, degisik bdlgeler igin
degisik dogruluk gereksinimleri belirlemigtir. En kati gereksinimler icin eskisinden daha yuksek
dogruluklar istenirken, seyir emniyeti acisindan daha az kritik tabiata sahip bodlgeler igin
gereksinimler gevsetilmistir. Ayrica S-44’Un bu versiyonu, mesahacinin butliin yeni verileri,
olasi hatasinin istatistiksel bir tahminiyle birlikte dederlendirmeye galismasi gerekliligini ortaya
koymustur.

Bu yayinda ortaya konan standartlara ulasmak igin kullanilacak donanim ve yéntemler,
mesaha kalitesinden sorumlu kurulusun yetkisine birakilmigtir.

En iyi sonuglar, uygun donanim ve ydntemlerin uygulanmasiyla hidrografik mesaha
personelinin egitimi ve uzmanlagmasinin birlesmesi sonucunda elde edilir.

S-44’Gn 3. baskisinin 2. bélimi olan “Derin Su Derinlik Olgiimleri igin Siniflandirma
Kriterleri” tarihsel sebeplerle korunarak degisiklik yapilmadan Ek A’da tekrar yayinlanmistir.
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Boluim 1 MESAHALARIN SINIFLANDIRILMASI

Mesahasi yapilmasi gereken alanlar icin farkli dogruluk gereksinimlerini, sistematik bir
yaklasimla belirlemek i¢in dort derece tanimlanmistir. Bunlar asagida ve kapsamli olarak tum
gereksinimleri 6zetleyen ve aslinda standardin 6zu olan Tablo 1 ve 2 'de tanimlanmigtir.

OZEL DERECE :

Ozel derece hidrografik mesahalar mihendislik standartlarina ulasmakta olup,
kullanimlarinin, dip karakteristiginin gemiler igin potansiyel tehlike olusturdugu ve omurga
altinda minimum klerans olan bdlgeler ile sinirlandiriimasi amaglanmigtir. Bu bodlgeler mesaha
kalitesinden sorumlu kurulus tarafindan kesin olarak belirlenmelidir. Limanlar, yanagma yerleri
ve kanallar drnek olarak verilebilir. Butun hata kaynaklari en aza indirgenmelidir. Ozel Derece;
%100 dip arastirmasi igin, birbirine yakin hatlarin, yandan taramali sonar, ¢ok transduserli
veya yuksek ¢ozunurlukll ¢ok bimli iskandillerle birlikte kullanimini gerektirir. Kullanilan
iskandil sistemleri, 1 metrekipten biylk cisimleri tespit edebilmelidir. ince ve tehlikeli
engellerle karsilasilabilecegi dusunulen bolgelerde, ¢ok bimli iskandille birlikte yandan taramali
sonar kullanimi gerekli olabilir.

1. DERECE:

1. Derece hidrografik mesahalar; limanlar, liman yaklagsma sulari, dnerilen hatlar, i¢
kanallar ve yogdun ticari trafik olan kiyi boélgeleri gibi, omurga altindaki kleransin daha az kritik
oldugu ve dip yapisinin jeofiziksel 6zelliklerinin (kum, gamur vb.) gemiler i¢in daha az tehlikeli
oldugu bodlgeler igin amacglanmigtir. 1. Derece mesahalar derinligin 100 m.’den az oldugu
alanlarla sinirlandirilmalidir. Dip aragtirmasi gereksinimi Ozel Derece kadar kati olmasa da,
dip karakteristigi ve sualti engel riskinin gemiler i¢in potansiyel tehlike olusturdugu alanlarda
tam dip arastirmasi gereklidir. Kullanilan iskandil sistemleriyle, 40 m. derinlige kadar 2
metrekipten, 40 m.'den derin bolgelerde derinliginin %10’undan daha buyuk cisimlerin tespiti
garanti edilmelidir.

2. DERECE:

2. Derece hidrografik mesahalar, Ozel Derece ve 1. Derece ile kapsanmayan, 200
m.’den sig ve genel batimetrik tanimlamanin, bahse konu bdlgeden gecis yapmasi veya o
bolgede caligmasi beklenen gemi tiplerini tehlikeye sokacak sualti engellerinin olmadigini
garanti etmeye yeterli oldugu bdlgeler icin amacglanmistir. Dip karakteristigi ve sualti engel
riskinin gemiler igin potansiyel tehlike olusturabilecegi secilmis sahalarda, tam dip arastirmasi
gerekebilir.

3. DERECE:

3. Derece hidrografik mesahalar, Ozel Derece, 1. ve 2. Derece ile kapsanmayan 200
m.’den daha derin tim bdlgeler i¢in amagclanmistir.

NOTLAR:

- Mesaha kalitesinden sorumlu kurulug, Ozel Derece ve 1. Derece mesahalarda, seyir
emniyeti maksatlariyla, daha ilerisinde detayli bir deniz dibi arastirmasinin gerekmedigi, bir
derinlik siniri belirleyebilir.

- Yandan taramali sonar derinlik tespiti igin degdil, daha detayli ve hassas arastirma
gerektiren sahalarin tanimlanmasinda kullaniimalidir.
-5-
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Hidrografik Mesahalar igin Minimum Standartlarin Ozeti

ULUSLARARASI HIDROGRAFi ORGUTU

TABLO 1

DERECE Ozel 1 2 3
Limanlar Limanlar, liman .
o yaklasma sulari, Ozel Derece ve 1. --
yanasma yerleri . . . Ozel Derece, 1. ve
. ve minimum tavsiye edilen Derece ile 2 Derece ile
Tipik Saha Ornekleri kanallar ve derinligi | kapsanmamis veya §
omurga alti 100 m.’ve kad derinlidi 200 M kapsanmamis agik
kleransi olan m. ye kadar erniig| m. ye denizler
kritik kanallar olan bazi kiyi kadar olan alanlar
alanlari
Yatay Dogruluk (%95 om 5 m. + derinligin 20 m. + derinligin 150 m. + derinligin
glivenilirlik ) ) %5'i %5'i %5'i
indirgenmis Derinlikler
Igin Derinlik
2 <o a=0.25m. a=05m. a=10m. .
ngl.;\‘,‘:r‘ﬁ’l‘i‘”("f;gs b = 0.0075 b=0.013 b =0.023 2. Derece ile ayn
(1)
. Zorunlu Secilmis sahalarda | Segilmis sahalarda
o
%100 Dip Arastirmasi ) gerekir (2) gerekebilir Uygulanmaz
40 m.'den si§
derinliklerde 2
Sistem Tespit 1metrekipten mgtrzl;m:}p;iﬂ;rso
Kabiliyeti bayuk cisimler e e 1. Derece ile ayni Uygulanmaz
derinligin
%10’undan buyuk
cisimler

Maksimum Hat Aralig

(4)

%100 dip kapla-
masi zorunlu
oldugu igin
uygulanmaz

Ortalama derinligin
3 kati veya 25m.
(hangisi blylk ise)

Ortalama derinligin

3-4 kati veya 200m.

(hangisi blylk ise)

Ortalama derinligin 4
kati

(1)

degerlerini asagidaki formule koymak gereklidir:

+- [a? + (bxd)?]

a sabit derinlik hatasi (tum sabit hatalarin toplami)

bxd

derinlige bagh hatalarin toplami

b derinlige bagl hata faktori

d derinlik

(2)

Derinlik dogrulugunun hata limitlerini hesaplamak igin, Tablo 1'de verilen a ve b

Seyir emniyeti maksatlariyla gergeklestiriien Ozel Derece ve 1. Derece mesahalarda,

bir bolgede minimum gulvenli klerans derinliginin garanti edilmesi i¢in hassas olarak

gergeklestiriimis bir mekanik tarama yeterli kabul edilebilir.

)

40 m. degeri, gemilerin beklenen maksimum su ¢ekimi géze alinarak segilmistir.

(4) Yeterli iskandil degeri yogunlugunu saglayacak ydntemlerin kullaniimasi durumunda hat
araligi genisletilebilir. (Bkz. 3.4.2)
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Tablo 1°in satirlarinin agiklamasi:

- Satir 1 “Tipik Saha Ornekleri” hangi derece mesahanin ne tip alanlara uygula-
nacaginin tipik orneklerini verir.

- Satir 2 “Yatay Dogruluk” her bir derece igin ulagilmasi amaglanan mevkilendirme
dogruluklarini ifade eder.

- Satir 3 “Derinlik Dogrulugu” her bir derece igin ulasilmasi amaglanan indirgenmis
derinlik dogrulugu dederlerinin hesaplanmasinda kullanilacak parametreleri belirler.

- Satir 4 “% 100 Dip Arastirmasi” tam dip arastirmasi yapilmasi gereken durumlari
belirler.

- Satir 5 “Sistem Tespit Kabiliyeti” dip arastirmasi icin kullanilan sistemlerin tespit
kapasitesini belirler.

- Satir 6 “Maksimum Hat Arahg1” ;
- Tek bimli iskandiller igin hatlarin arahg,

- Tarama kabiliyetine sahip sistemler igin, taranan seritlerin en dis noktalar1 ara-
sindaki mesafe olarak yorumlanmalidir.

-7-
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Boliim 2 MEVKILENDIRME
2.1 Giris

Bir mevkiin dogrulugu, bir noktanin (iskandil derinligi, seyir yardimcisi vb.), bir jeodezik
referans gerceve dahilindeki mevkiinin dogrulugudur; paragraf 2.3’e bakiniz.

Egder bir mevkiin dogrulugu farkli parametrelerden etkileniyorsa, tUm parametrelerin
toplam mevki hatasina katkilari g6z énune alinmalidir.

Mevki dogrulugunun tespiti igin, farkl hata kaynaklarinin toplamini igeren bir istatistiksel
metod uygulanmalidir. Mevki hatasi (%95 guvenilirlikte) mesaha verisiyle birlikte
kaydedilmelidir. (Bkz. 5.2)

Mevkiler icin bir jeosentrik referans sistemi, tercihen WGS-84 referans alinmalidir. Eger
istisnai olarak yerel datum kullanildiysa, bu datum bir jeosentrik referans sistemine, tercihen
WGS-84’e baglanmalidir.

Mevkilerin karasal sistemlerle belilenmesi durumunda, ¢ok sayida mevki hatti
kullanilmasi tavsiye olunur. Verinin toplanmasindan once ve sonra standart tekniklerle
kalibrasyon yapilmalidir. Uydu sistemleri, ayni anda asgari bes uyduyu takip edebilecek
kabiliyette olmalidir; Ozel Derece ve 1. Derece mesahalar igin gerekli kosullarin takibi tavsiye
edilir.

2.2 Yatay Kontrol

Sahildeki ana referans noktalari, topografik 6lgme metodlariyla 1/100000 dogrulugunda
tespit edilmelidir. Boyle noktalarin tespitinde uydu sistemleri kullanildiginda, hata miktari % 95
guvenilirlikte 10 cm.’yi agmamalidir.

Bolgesel olarak kullanilacak ve nokta tasima amacli ikinci derece istasyonlarin
mevKkileri, hata orani topografik tekniklerle 1/10000’i, uydu teknikleriyle 50 cm.’yi agsmayacak
sekilde tespit edilmelidir.

2.3 iskandil Degerlerinin Mevkilendirilmesi

iskandil degerlerinin, tehlikelerin ve tim diger énemli sualti cisimlerinin mevkileri, yatay
dogruluklari Tablo 1'e uygun olacak sekilde saptanmalidir.

Bir iskandil degerinin mevkiinin dogrulugu, o iskandil degerinin, bir jeodetik referans
cergceve dahilinde deniz tabanindaki mevkiinin dogrulugudur. Bunun istisnasi, iskandil
degerinin mevkiinin dogrulugunun, iskandil sisteminin mevkiinin dogruluguna esit oldugu, tek
bimli iskandil kullanilan 2. ve 3. Derece mesahalardir. Boyle durumlarda mesaha kalitesinden
sorumlu kurulug, iskandil degerlerinin, deniz tabani Gzerindeki mevkilerinin dogrulugunu tespit
etmelidir.

2.4 Seyir Yardimcilari ve Onemli Cisimler

Seyir yardimcilari ve diger dnemli cisimlerin yatay mevkileri, %95 guvenilirlikle, Tablo
2’de belirtilen dogrulukta tespit edilmelidir.

-8-
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TABLO 2
Seyir Yardimcilari ve Onemli Cisimlerin Mevkilendirilmesi icin Minimum Standartlarin
Ozeti
Ozel Derece | 1. Derece 2. ve 3.
Derece
Mesahalar | Mesahalar
Mesahalar
Sabit seyir yardimcilari ve
seyir icin 6nemli cisimler 2m. 2m. 5m.
Dogal sahil hatti 10 m. 20 m. 20 m.
Yuzen seyir yardimcilarinin yaklasik 10 m. 10 m. 20 m.
konumu
Topografik cisimler 10 m. 20 m. 20 m.
-9-
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Boliim 3 DERINLIKLER
3.1 Giris

Ticari gemi trafigi, maksimum kargo kapasitesinin guvenli olarak kullanilabilmesi igin,
gittikce artan dogruluk ve guvenilirlikte su derinligi bilgisi gerektirmektedir. Derinlik dogrulugu
standartlarinin kritik bolgelerde, 6zellikle omurga alti kleransinin gok az oldugu ve sualti engeli
olasiliginin bulundugu kesimlerde, gec¢cmiste belirlenenden daha kati olmasi ve yeterli dip
arastirmasi konseptinin yerlesmesi zorunludur.

3.2 Derinlik Dogrulugu

Derinlik dogrulugu, indirgenmis derinligin dogrulugu olarak anlagiimaldir. Derinlik
dogrulugunun tespitinde, her hata kaynaginin degerlendiriimesi gerekir. Tum hata kaynaklari,
bir Toplam Hata (TH) degeri elde etmek igin birlestiriimelidir. TH, diger hata kaynaklarinin
yaninda, asagidakileri de iceren tum hatalarin birlesmesiyle olusur:

a) iskandil sistemi ve ses hizi hatalari,
b) gel-git dlcim ve modelleme hatalari,
c) veri igsleme hatalari.

Derinlik dogrulugunu tespit etmek icin tum bilinen hatalar birlestirerek bir istatistiksel
metod uygulanmali ve kontrol edilmelidir. (Bkz. Bolim 7)

% 95 guvenilirlikle, istatistiksel olarak belirlenmis TH, ulagilan derinlik dogrulugunu
tanimlamak icin kullanilan degerdir. (Bkz. 5.2)

Derinlik dogrulugunu etkileyen hem sabit hem de derinlige bagl hatalar oldugu go6z
onune alinarak, kabul edilebilir derinlik hatasini, %95 guvenilirlikle hesaplamak icin, Bolim 1
Tablo 1‘in  altinda bulunan formilde, Tablo 1'in UgUncl satirindaki a ve b degerleri
kullaniimahdir.

3.3 Derinlik Olgiimii

Genel deniz dibi topografyasinin belirlenmesi, gel-git dizeltmesi ve deniz dibi
tehlikelerinin - siniflandiriimasi ve dlgimua temel hidrografik mesaha gorevleridir. Tehlikelerin
Uzerindeki derinligin en az Tablo 1’deki 1. Derece igin belirlenen derinlik dogrulugunda tespit
edilmesi gerekmektedir.

Uzerlerinde 40 m.den az su olabilecek ve normal su (st seyri igin tehlike
olusturabilecek batik ve engellerin Uzerindeki en az su, yuksek ¢ozunullrlUkli sonarla veya
fiziksel olarak (dalarak) belirlenmelidir. Minimum guvenli derinlik kleransini garanti etmek icin
mekanik tarama kullanilabilir.

Mesaha sahasindaki 6nceden rapor edilen ve mesaha sirasinda tespit edilen tim
anormal cisimler ¢cok detayh olarak incelenmeli, dogrulanabilmesi halinde minimum derinlikleri
belirlenmelidir. Mesaha kalitesinden sorumlu kurulug, diginda dip arastirmasi, dolayisiyla da
anormal cisim incelemesi yapilmasi gerekmeyen bir derinlik siniri belirleyebilir.
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Olgulen derinlikler, gel-git veya su seviyesi yuksekligi uygulanarak harita veya mesaha
datumuna indirilmelidir. Gel-git TH’y1 6nemli oranda etkilemedigi strece, 200 m.’den daha
derin sularda gelgit duzeltmesi uygulanmasina gerek yoktur.

3.4 iskandil Degeri Yogunlugu
3.4.1 Giris

iskandil degeri yogunlugunun planlanmasinda, yeterli dip arastirmasini saglamak igin,
hem sahadaki dip tabiati hem de kullanicilarin gereksinimleri hesaba katiimalidir.

%100 dip aramasi da dahil olmak Uzere hig¢bir yontemin kendi basina bir mesahanin
guvenilirligini garanti edemeyecegdi belirtiimelidir. Ustelik, seyir tehlikelerini, ¢zellikle hatlar
arasinda dogal tehlikeler veya batiklar gibi insan yapimi cisimler olup olmadigini da kesin
olarak belirleyemezler.

3.4.2 Hat Araligi

Farkli derecelerdeki mesahalar igin uygun hat araliklari Tablo 1’de Onerilmistir.
Mesahanin sonuglari, mesahanin kalitesinden sorumlu kurulus tarafindan geligtiriimig
yontemler kullanilarak degerlendiriimelidir. Bu yontemlere dayanarak, dip arastirmasinin
kapsaminin yeterli olup olmadigina ve hat araliklarinin artirilmasinin mi azaltiimasinin mi
gerektigine karar verilmelidir.

Bu yontemler, alinan iskandillerin derinlik ve mevki hatalarinin yaninda, enterpolasyon
hatalarini da hesaba katan bir istatistiksel hata analizini de igerebilir. (Bkz. Bolim 7)
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Boliim 4 CESITLi OLCUMLER
4.1. Dip Numunesi Alma

Deniz yataginin dogasi, bolgesel demirleme ve ag ile avlanma durumunun gerektirdigi
derinlige kadar numune alarak veya diger alicilarla (tek bimli iskandil, yandan taramali sonar,
dip profili ¢ikaran cihazlar, video, vb.) belirlenebilir, normal sartlarda 200 m.’den daha derin
sularda dip numunesi istenmez. Istasyon uzakliklari deniz yatadi jeolojisine gére
ayarlanmalidir. Normal olarak numune alma araliklari, segilen hat araliginin 10 katidir. Demir
yerlerinde istasyonlarin yogunlugu artiriimahldir. Tum inceleme teknikleri numune alarak
gerceklenmelidir.

4.2. Gelgit Gozlemleri
Bir mesaha boyunca asagidaki amaclarla gel-git yuksekligi gdzlemleri yapilir:
a) Derinlikler i¢in gel-git duzeltmesinin saglanmasi,

b) Gel-git analizi ve sonraki tahminler icin veri saglama ki; bu amacla yapilan
g6zlemler 29 gunden az olmamak kosuluyla, mimkun olan en uzun periyotta yapiimahdir.

Gel-git ylkseklikleri, gel-git geycindeki zamanlama hatasini da igeren toplam Glgim
hatasi, Ozel Derece mesahalar igin, %95 guvenilirlikte, +/-5 cm.'yi asmayacak sekilde
g6zlemlenmelidir. Diger mesahalar i¢in +/-10 cm. agilmamalidir.

Batimetrik verilerden gelismis uydu goézlem teknikleri kullanilarak gelecekte tam olarak
faydalanilimasi icin, gel-git goézlemleri hem bir algak su datumuyla hem de bir jeosentrik
referans sistemiyle, tercihen WGS-84 elipsoidiyle iligkilendirilmelidir.

4.3. Gel-git Akintis1 Gozlemleri

Hizi 0.5 knoti gegebilecek olan gel-git akintilarinin, liman ve kanal giriglerinde, kanalin
yonunde veya demir yerlerinde her hangi bir degisiklik olmasi durumunda ve rihtimlarin
yakininda hizi ve yonu gézlemlenmelidir.

Gel-git akintilari, her istasyonda ylzeyin 3 ve 10 m. altindaki derinliklerde dl¢ulmelidir.
Gelgit yuksekligi ve meteorolojik sartlar es zamanli olarak gézlenmelidir.

Gel-git akinti gdzlemleri, bir kayit cihazi kullanilarak yapilmahdir. Gézlemlerin periyodu
15 glnden az, g6zlem araliklari 1 saatten fazla olmamalidir. MUmkin oldugunda gozlem
slUresi 29 glne veya daha fazla uzatilmaldir. Alternatif olarak bir kitiik kano maksimum ve
minimum su akintilari boyunca yayilabilir. Gel-git akintisinin hizi ve yonu, %95 guvenilirlikle,
sirasiyla 0.1 knot ve 10 dereceye kadar olgulmelidir.

Dokulen nehirlerin, mevsimsel olarak gel-git akintilarini etkiledigine inanilan yerlerde
Olgumler, tim degisim periyodunu kapsayacak sekilde yapilmalidir.
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Boéliim 5 VERININ NITELENMESI
5.1. Genel
Mesaha verilerinin kalitesinin kapsamli olarak degerlendiriimesine izin vermek igin,
mesaha verileriyle birlikte, belli bilgilerin kaydedilmesi veya belgelenmesi gereklidir. Bu tip
bilgiler, 6zellikle, mesaha verileri toplanirken gereksinimler bilinemeyebilecegdi igin, mesaha

verilerinin gesitli kullanicilar tarafindan faydalaniimasina izin vermek agisindan énemlidir.

Veri kalitesinin belgelenmesi surecine verinin nitelenmesi, verinin kalitesi hakkindaki
bilgilere de meta veri adi verilir.

Meta veri en azindan su bilgileri kapsamalidir:

- Tarih, alan, kullanilan cihazlar, mesaha platformunun ismi gibi genel mesaha
bilgileri,

- Kullanillan jeodetik referans sistemi, yatay ve dusey datum, bodlgesel datum
kulanildiysa WGS-84 ile iligkisi,

- Kalibrasyon yontemi ve sonuglar,

- Ses hiz,

- Gel-git bilgisi,

- Ulasilan dogruluk degerleri ve guvenilirlik seviyeleri.

Meta veri tercihen sayisal formda ve mesaha kayitlarinin bir pargasi olmalidir. Eger bu
uygulanabilir degdilse benzer bilgiler mesahanin dokimantasyonuna dahil edilmelidir.

Mesaha kalitesinden sorumlu kuruluslarin, mesaha verileri i¢in kullandiklari meta
verinin bir listesini sistematik olarak gelistirip belgelemeleri dnerilmektedir.

5.2. Noktasal Verilerin Nitelenmesi

Butun iskandil degerleri, hem mevki hem de derinlik icin %95'lik istatistiki hata tahmini
ile nitelendirilmelidir. Bunun her iskandil deg@eri igin tek tek yapilmasi tercih sebebi olmasina
ragmen, hata tahminleri arasindaki farkin ihmal edilebilir olmasi sartiyla, hata tahmini belli
sayida iskandil deg@eri, hatta bir bdlge icin bile turetilebilir.

Mevkiler, ¢cok sayida mevki hattinin analizi (karasal sistemler kullanildiginda) veya
gerekli kosullarin izlenmesi (uydu sistemleri kullanildiginda) ile; derinlikler, ¢cok sayida derinlik
degderinin (6rnegin kontrol hatlarinda dlgulenler) analiziyle nitelendirilmelidir.

Her sensor (mevki, derinlik, yalpa, bas/ki¢, dip karakteristigi sensodrleri, su sutunu
parametreleri sensorleri, gel-git sensérleri, veri indirgeme modelleri vb.) kendine 6zgu hata
karakteristigine sahiptir. Her mesaha sistemi, istenen G¢ boyutlu istatistiklerin elde edilmesi igin
gerekli uygun yontem(ler)in belirlenmesi amaciyla kendine 6zgu yontemlerle analiz edilmelidir.
Mesaha kayitlarinda bu analiz yontem(ler)i belirtiimeli veya bunlara atifta bulunulmalidir.
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Boéliim 6 SUPHELI VERILERIN ELENMESI
6.1. Giris

Seyir guvenligini artirmak igin, haritalarda YM (Yaklasik Mevki), SM (Supheli Mevki),
SD (Supheli Derinlik) veya "rapor edilen tehlike" olarak gosterilen supheli verilerin elenmesi
istenmektedir. Boyle verilerin varligindan emin olmak igin, arastirilacak alani iyi belirlemek,
sonra da mesahasini bu yayinda ortaya konan standartlara uygun olarak yapmak gereklidir.

6.2. Arastinimasi Gereken Alanin Buyiukligu

Arastirilmasi gereken alani tanimlamak igin kullanilacak higbir deneysel formul, bitin
durumlara uygun olamaz. Bu nedenle, supheli veri hakkindaki rapor uzman bir hidrografici
tarafindan titiz bir sekilde incelenmeli, supheli verinin tahmini mevki hatasi belirlenmeli ve
arastirilacak alanin yarigapi bu mevki hatasinin 3 kati olmahdir.

Raporun eksik olmasi veya hi¢ olmamasi durumunda mevki hatasi diger yollarla,
ornegin mevki ve derinlik hatalarinin, bahse konu verinin toplandigi donemdeki daha genel bir
degerlendirmesiyle tahmin edilmelidir.

6.3 Arastirmanin Gergeklestirilmesi

Arastirmanin metodolojisi, supheli verinin oldugu rapor edilen alana ve deniz trafigi igin
olusturdugu tehlikenin buydkligune dayanmalidir. Buna bir kere karar verildikten sonra
arastirma yontemi, 6.2'de tanimlanan buyuklUkte bir hidrografik mesaha, bu yayinla belirlenen
standartlara uygun olarak gergeklestirilecek sekilde segilecektir.

6.4 Arastirma Sonuglarinin Takdimi
Arastirma esnasinda tehlike tespit edilse de edilmese de, supheli veri guncel veriyle

degistiriimelidir. Eger tespit edilmediyse, tehlikenin haritada gosteriimesine devam edilip
edilmeyecegdine mesaha kalitesinden sorumlu kurulus karar vermelidir.
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Boliim 7 KALITE KONTROLUNUN ANA HATLARI
7.1 Giris

Gerekli dogruluklara ulasildigina emin olmak igin faaliyeti izlemek ve kontol etmek
gereklidir. Kalite kontrol yontemlerinin tespiti, hidrografi daireleri icin buyuk 6ncelige sahip
olmalidir. Bu bdlim bdyle yontemlerin uygulanmasinin ana hatlarini ortaya koymaktadir.

7.2 Mevkilendirme

Mevkilendirme igin ideal kalite kontrolli, gok sayida mevki hattinin ve/veya istasyonun
gozlemlenmesi ve daha sonra analiz edilerek bir mevki hatasi tahmini elde edilmesiyle
saglanir.

Eder mevki bulma sistemi bunlara veya sistem performansinin baska bir sekilde
takibine izin vermiyorsa, kaliteyi garanti etmenin tek yolu sik ve hassas kalibrasyondur.

7.3 Derinlikler

Standart bir kalite kontrol yontemi, ilave derinlik dlgimleri yaparak iskandil degerlerinin
dogrulugunu kontrol etmektir. Farklar, mesahanin Tablo 1‘de verilen standartlar ile uyumundan
emin olmak icin istatistiksel olarak test edilmelidir. Anormal farklar, etki eden hata
kaynaklarinin sistematik olarak analiziyle tekrar incelenmelidir. Butun c¢eligkiler, analiz yoluyla
ya da mesaha esnasinda tekrar arastirilarak ortadan kaldiriimalidir. Mevki, iskandil degeri ve
gel-git dizeltmelerinin dogruluklarindan emin olmak i¢in daima ¢alisma hatlarini kesen kontrol
hatlari ¢ekilmelidir. Kontrol hatlarinin araliklari, ana hatlarin etkili ve kapsamli olarak
kontrolinu saglayacak sekilde ayarlanmaldir. Kontrol hatlari arasindaki mesafenin, ana hat
araliginin 15 katindan az olmamasi genel kural olarak kabul edilebilir.

7.4 iskandil Degerlerinin Yogunlugu
7.4.1.Tek bimli iskandiller (TBi)

Deniz dibi karakteristigine bagl olarak Tablo 1'deki hat araliklarinin azaltilmasi ya da
sartlar elveriyorsa artiriimasi gerekebilir.

7.4.2 Yandan Taramali Sonar (YTS)

YTS'In TBi veya CBI ile birlikte kullanildigi durumlarda, baligin tam altindaki alanin
yeterli kaplamasindan emin olmak sartiyla, Tablo 1’deki hat araligi arttirilabilir.

7.4.3 Gok Bimli iskandiller (CBI)

CBI, uygun mesaha ve kalibrasyon yéntemleri ile kullanilirsa, hassas bir deniz dibi
kaplamasi icin blyiik bir potansiyele sahipti. Mesahasi Ozel Derece ve 1. Derece
standartlarinda yapilan alanlarda, her bimden elde edilen derinlik degerinin dogrulugunun
uygun sekilde degerlendiriimesi zorunludur. Dig bimlerin herhangi birinin kabul edilemez
sekilde hatali olmasi durumunda o veri hari¢ tutulur. Cografi zorunluluklar engel olmuyorsa,
her gekilen hat, mevki ve derinlik dogruluklarinin gergeklenmesi maksadiyla, en az bir kontrol
hattiyla kontrol edilmelidir.
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7.4.4 Supiurme Sistemleri

Siipiirme (cok-transdiserli) sistemleri, Ozel Derece icin gereken dogruluk ve tam deniz
dibi kaplamasini garanti edebilecek bir teknoloji saglamaktadir. Olgiim yapilan serit boyunca
tam kaplama saglandigindan emin olmak igin, birbirinden badimsiz transduserler ile akustik
olarak kaplanan alanlarin arasindaki mesafenin o&l¢iimekte olan derinliklerle eslenmesi
zorunludur. Cografi zorunluluklar engel olmuyorsa, her c¢ekilen hat, mevki ve derinlik
dogruluklarinin gergeklenmesi maksadiyla, en az bir kontrol hattiyla kontrol edilmelidir.

7.4.5 Havadan Lazer

Havadan lazerle dlgum sistemleri suyun berrak olmasi gartiyla, 50 m. veya daha fazla
derinliklere kadar olgcme kabiliyetine sahiptir. Havadan lazer ile tespit edilen seyir tehlikeleri
TBi, CBi veya yiiksek yogunluklu havadan lazer sistemleriyle incelenmelidir. Cografi
zorunluluklar engel olmuyorsa, her c¢ekilen hat, mevki ve derinlik dogruluklarinin
gerceklenmesi maksadiyla, en az bir kontrol hattiyla kontrol edilmelidir.

7.4.6 Jeostatistik

Bir mesaha sirasinda deniz dibi tam olarak arastiriimadiginda, iskandil degerleri sadece
deniz dibinin farkli noktalarindan ornekler vermektedir. Boyle bir durumda, tim deniz dibi
yuzeyi hakkinda derinlik bilgisi tahmini saglayan bir batimetrik model elde etmek igin, iskandil
degerlerinden turetilen derinlikleri enterpole etmek gerekmektedir.

Jeostatistiki enterpolasyon teknikleri, derinlik olgumlerinin uzaysal dagihmiyla birlikte,
indirgenmis derinlik ve mevkilerin dogruluklarini da hesaba katarak, derinlikler arasinda
enterpolasyondan ileri gelen hatalarin tahmininde kullanilabilr.

Batimetrik model icin kabul sinirlar dahilindeki hatalar %95 guvenirlilikle hesaplamak
icin, Tablo 1’in altindaki formulde asagidaki Tablo 3’teki a ve b degerleri kullaniimalidir. Bu
hatalarin agilmasi durumunda iskandil degerlerinin yogunlugu artiriimalidir.

Tablo 3

Batimetrik Model Dogrulugu

DERECE OZEL 1 2 3
Batimetrik Model %100 arama zorunlu a=1m a=2m a=5m
Dogrulugu oldugu igin b=0 026 b=0 05‘ b=0 05‘

(%95 giivenilirlikle) uygulanamaz. ' ' '

Dip yapisinin ne kadar engebeli oldugunu belirleyen uygun bir istatistiksel hata
analizine dayanan bu enterpolasyon teknikleri, her durumda; 6zellikle hat araliklarinin gok
fazla oldugu mesahalarda, guvenilir batimetrik model dogrulugu tahminleri
saglamayabileceginden, bir mesahanin kalitesini  belirleyecek tek ara¢g olarak
kullaniimamalidir.

7.5 Hata Kaynaklari ve Hata Butgesi
Asagidaki yazi her ne kadar ¢cok bimli iskandil sistemleriyle toplanan verilerin hatalari

uzerine odaklanmigsa da, prensip olarak herhangi bir iskandil sistemiyle elde edilen verilere de
uygulanabilir.
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Cok bimli ve ¢ok transduserli iskandil sistemleriyle, 6zellikle derin suda genis bir alan
tarandiginda, deniz tabanindaki iskandil degeri ile mevki bulma sisteminin anteni arasindaki
mesafe ¢ok blyuk olabilir. Bu sebeple iskandil degerlerinin mevki dogrulugu, ayni zamanda
cayro ile pruva dogrulugu, bim acgisi (veya stplrme sistemleri igin transdiser mevkii) ve su
derinliginin (sadece ¢ok bimli sistemler i¢in) de bir fonksiyonu olur.

Yalpa ve bas-ki¢ hareketi de, transduserden alinan iskandil degerinin nisbi hatasina
katkida bulunacaktir. Sonug olarak, bu modern sistemlerin bazilarinda, her iskandil degeri igin,
derinligin bir fonksiyonu cinsinden tipik bir pozisyon dogrulugu olarak neye ulasilabilecegini
genellemek ¢ok zor olabilir. Hatalar sadece iskandil sisteminin degil, ayni zamanda vasitanin
ve yardimci sensorlerin mevki ve dogrulugunun da bir fonksiyonudur.

Dik olmayan bimlerin kullanimi, sonar bimlerinin transmisyon ve alimi sirasindaki yanhsg
gemi oryantasyonu bilgilerinin neden oldugu ilave hatalar ortaya cikarir. Tek bir bimin
mevKiinin ilerlemesi ile birlegsen hatalar agagidakileri igermelidir:

a) Mevki bulma sistemi hatasi,
b) Derinlik 6lgme hatasi,
c) Isin yolu modeliyle birlesen belirsizlik (ses hiz profilini de igerecek sekilde),
¢) Gemi pruvasinin dogrulugu,
d) Transduserin dogru monte edilmemesinden kaynaklanan sistem nokta hatalarinin
dogru teshisi,
e) Gemi hareket sensdérinun (yalpa, bas-ki¢ hareketi vb.) dogrulugu,
f) Zaman gecikmesi.

Mesaha kalitesinden sorumlu kuruluslara, kendi sistemleri icin hata butceleri
geligtirmeleri tavsiye olunur.
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SOzLUK

dogruluk. Olgiilen veya siralanan bir degerin dogru degerle uyusma derecesi.

batimetrik model. Gobézlemlenen derinlik drneklerinin  icinden secilen derinliklerin
enterpolasyonuyla belirlenen deniz dibi ylizey modeli.

dip arastirmasi. Bu yayinda bahsedilen tum sualti olgularini tespit etmek amaciyla, belli bir
alanin tam kaplamasini saglamaya gayret eden deniz dibini inceleme metodu.

glvenilirlik seviyesi. Bir hatanin, belirlenen en ylksek dederi asmama olasiligi.
diizeltme. Bir fonksiyon veya gozleme uygulandiginda, hatalarin etkilerini ortadan kaldiran ve
g6zlem veya fonksiyonun iyilestirilmis bir degerini veren bir niceliktir. Verilen bir hataya karsilik

gelen duzeltme, ayni buyukluge fakat ters isarete sahiptir.

hata. Bir niceligin gdzlemlenen veya hesaplanan degeriyle gercek degeri arasindaki farktir.
(IHO S32 1994, #1671)

jeo-istatistik. jeodetik olarak iligkilendirilerek olgulen verilerin enterpole edilmesiyle turetilen
degerlerin guvenilirliginin tahmini ile ilgilenen istatistik alani.

mevki hatti. Bir geminin bir seri olasi mevkiini gosteren, gézlem veya olgum ile belirlenen hat.
meta veri. Verinin karakteristigini agiklayan bilgi, érnegin mesaha verisinin dogrulugu. 1SO
tanimi: Bir veri kimesi ve kullanilis sekli hakkindaki veri. Meta veri érnekleri arasinda toplam
kalite, veri kimesi baghgi, kaynak, mevki dogrulugu ve telif hakki sayilabilir.

hassasiyet. Bir niceligin yinelenebilirliginin, genellikle tekrarlanan Olgumlerin varyans veya
standart sapmasi olarak ifade edilen istatistiksel bir 6lglisudur.

kalite teminati. Bir Urun veya hizmetin, kalite gereklerini yerine getirecegine dair yeterli
guvenilirligi saglamak icin planlanmis tim sistematik hareketler.

kalite kontrol. Uriiniin belli standart ve 6zelliklere uygun oldugunu garanti eden tim
yontemler. (IHO S32 1994, #4115)
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EK-A

BU EK S-44 'UN 3. BASKISININ (1987) 2. B('jL_UMUNE KARSILIK GELMEKTE OLUP DEGISIKLIK
YAPILMADAN YENIDEN YAYINLANMISTIR.

DERIN SU DERINLIK OLGUMLERI iCiN SINIFLANDIRMA KRITERI
Giris

Bu bolimde verilen kriterler, 1972'de kurulan IHO g¢alisma grubu tarafindan
duzenlenenlerin guncellestiriimig bir versiyonudur.

Derin su iskandil degerlerinin derlenmesinin amaci, deniz tabaninin seklinin haritasini
yapmaktir. Yarar seyre yonelik konular disinda, seyir tehlikelerini vurgulamak zorunda olan bir
hidrografik haritanin amacindan uzak olarak bilimseldir de.

Derin su iskandil de@erlerinin siniflandiriimasinin amaci, bindirme olan yerlerde ¢akisan
derinliklerin uyugsmadigi durumlarda daha iyi veriyi segmektir. Ayni zamanda, uzerindeki butun
verilerin belirlenmis minimum bir standardi kargilayacagi haritalari derleme geregi de ortaya
cikacaktir.

Bu kriterler, 6nemli teknik detaylar iskandil degerleriyle birlikte kaydedileceginden, ayni
zamanda mesahacilara ve veri toplayicilarina da yol gosterir. Siniflandirma iglemi iskandil alan
gemi tarafindan yapilmali, dizeltme gerekiyorsa ve ilgili Hidrografi Dairesi veriyi depolayip
haritalari Uretmekten sorumlu otoritelere géndermeden 6nce veriyi isleme durumu varsa, bu
dizeltmeler Hidrografi Dairesi tarafindan yapiimahdir.

“Derin su iskandil deg@erleri”, 200 m.’den daha derin sular igindir.
Siniflandirma 4 baslik altinda ve asagidaki kategorilerde yapilmistir:
A. Mevki

Hat / Sistematik mesaha,
Mevki dogrulugu;

B. Derinlik

Bim genisligi,

Zamanlama dogrulugu;
C. Deniz tabaninin reprodiiksiyonu igin iskandil degerlerinin 6lgeklendirilmesinin
dogrulugu:

Tek / cok bimli iskandiller,
Olgek dogrulugu;

D. \Veriigleme

Orijinal veri saglanip saglanmadig,
Derinlikleri duzeltme metodu
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Bunun tek bir sifreye tercih edilmesinin nedenleri:

(i) Her karakterin ayri ayri muhakeme edildigi ¢ok yonll bir kodu uygulamak gézlemci
icin tek bir kombine kod uygulamaktan daha kolaydir; butun gerekli bilgiyi tek bir kodda
siniflandirmak icin gereken kombinasyonlarin sayisi kodlamayi karmasik bir iglem haline
getirecektir. Ayrica seyir esnasinda bir karakteristigin degismesi durumunda ki; érnegin mevki
dogrulugu s6z konusu oldugunda bu sik sik olacaktir, cok yonli kodun ayarlanmasi daha
kolaydir;

ii) Derleyici, siniflandirmanin bazi yonleri hakkinda detayli bilgiye ihtiya¢ duyar.
Ornegin, deniz yatag: dik egimli oldugunda mevki dogrulugunun iskandil degeri dogrulugundan
onemli olmasi; diz oldugunda iskandil degeri dogrulugunun édnem kazanmasi durumunu ele
alirsak, tek pratik cozumun mevki ve iskandil degeri dogruluklarini bagimsiz olarak
siniflandirmak ve son karari derleyiciye birakmak oldugu ortaya ¢ikar.

Kategoriler arasindaki basamaklar, siniflandirmayi basitlestirmek ve sisirme iddialara
engel olmak igin kasten genis birakiimistir.

Her kodun “belirlenmemis” veri i¢in bir “Z” kategorisi vardir. Bu veri eski veya dogruluk
siniflandirmasina tabi tutulmamig gincel veri olabilir. Her kodun A, B ve C kategorileri
muteakip gelismeler i¢in bos birakilmistir.

Veri isleme Kodu
(i) Bu kod verinin veri bankasina son olarak girildigi zamanki formunu tanimlamalidir.
(i) Gozlemlenen orijinal derinliklerinin sunulmasi gerekmektedir.

(iif) Belki de guinumuzde derin su iskandil degerlerinin rapor surecinin en ciddi zayifligi,
toplanan verinin sadece ¢ok kugUk bir bolimunin korunmasidir; 6érnegin devamli bir deniz
yatagi profilinden 10 km. araliklarla alinan noktasal iskandil degerleri. A, B ve C kategorileri,
devamli bir profilin depolanabilecegi (manyetik serit Uzerinde?) ve toplanan butun bilgiyi
yeniden olusturmak i¢in kullanilabilecedi gunler dusunulerek bos birakiimistir.

Deniz yataginin engebeliligi, noktasal iskandil degerlerinin devamli bir profili yeniden
olusturabilme yetenegini yargilamada 6nemli bir faktérdir. iskandil degerlerinin
Olgeklendiriimesinin  dogrulugu kodu, dip engebeliliginin segilen iskandil degerleriyle
tanimlandig1 (D kategorisi) veya iskandil degerlerinin gdsterdiginden daha engebeli oldugu
seklinde sinirli bir bilgi verir.

BOLUM 2-A - MEVKI
2.A1 - Genel
Deniz tabaninin haritalanmasinda, yuksek nisbi mevki dogruluguna sahip genis bir alanin
sistematik mesahasi, bir seri es cografi dogruluga sahip tek hattin mesahasina denktir. Bunu
gostermek igin, kod, mesaha tipini belirten bir rakam ve onu izleyen mevkilendirme
dogrulugunu belirten bir harften olusur.

2.A.2 - Tip Kategorisi

a) iskandil degerleri tek bir hattan alinmistir. Bu durumda segilen mevki dogrulugu
kodu, cografi mevki dogruluguna dayanmalidir.
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b) iskandil degerleri genis bir alanin sistemli mesahasindan alinmistir. Bu durumda
mevki dogrulugu kodu, alandaki mevkilerin arasindaki nisbi dogrulugu ve onu izleyen
mesahanin bir batin olarak cografi dogrulugu ile gdsterilmeli, kodun iki harfi bir kesme ile
ayrilmahdir.

2.A.3 - Dogruluk Kategorisi
Mevkilerin % 95 dogrulugu:

D 100 m.den daha iyi,

E 500 m.den daha iyi,

F 2 km.den (1 NM) daha iyi,

G 10 km.'den (5 NM) daha iyi,

H 10 km.den (5 NM) daha kétd,
Z Mevki dogrulugu belirlenmedi.

Yukaridaki dogruluk kategorilerini kargilayabilecek mevki bulma metodu drnekleri:

D. (i) 1500 kHz veya daha yuksek frekanslari kullanan telsiz seyir sistemleri,

(i)  Sabit transponder Uzerindeki akustik menzil-mutlak dogruluk, transpondirin
yerlestiriime dogruluguna dayanir,

(iii) GPS,

(iv) Yersel sistemden otomatik rota ve slrat girdisi ile yersel sistem veya dipte sabit
sonar dopleri veya en iyi kosullarda yer dalgasi alimi yapan 100 kHZz'lk Rho-Rho seyir
sisteminden slrat girdisi olan Dopler Uydu (gift frekans).

E. (i) Eniyi kosullarda yer dalgasi alimi yapan 100 kHz veya daha ylUksek frekansli telsiz
seyir sistemleri,

(i) 500 km. igerisinde kurulmus sabit bir istasyonla monite edilen 10 kHz veya daha
yuksek frekansli telsiz seyir sistemleri,

(iii) Bir elektronik mevki bulma sisteminden otomatik rota ve surat girdisi alan dopler
uydu (dual frekans).

F. (i) D.R. veya bir elektronik mevki bulma sisteminden manuel rota ve surat girdisi alan
dopler uydu (dual frekans),
(i) Dopler uydu (tek frekans).

G. (i) 10 kHz veya daha yUksek frekanslari kullanan telsiz seyir sistemleri,
(i) Astronomik gozlemler.

2.A.4 - Mevkiler hakkinda notlar

2.A41 Dogruluk, 6lgim yapan geminin mevkiine baghdir. Mevkiler, 6zellikle fiksler
arasinda enterpolasyon yapildiginda daha duguk dogruluga sahip olabilir.

2A4.2 Eder mevkiler plot kanavasindan okunursa, kanavanin &l¢edi mevkilerin
dogrulugunun Ust limitini sinirlar.

2A43 Jeodezik datumlar arasindaki farklarla, bir yerel datum ve bir jeo-merkezli uydu
seyir datumu arasindaki fark yuzlerce metreyi bulabilir. 500 m.’den daha iyi cografi dogruluklar
icin (1D, 1E, 2D ve 2E kategorileri) kullanilan datum ya taninmis bir terimle (6rnegin Tokyo

([P}

Datumu) ya da referans elipsoidin “a” ve”1/f’ de@erleriyle, datum merkezi koordinatlarini jeo-
-21-
OZEL YAYIN NO.-44 (S-44)



ULUSLARARASI HIDROGRAFi ORGUTU
HIDROGRAFiIK MESAHALAR iCiN IHO STANDARTLARI
merkeze nispetle veren datum donisum bilesenleri Xo, Yo, Zo tirnak iginde gosterilerek
tanimlanmalidir. (Eger Bahriye Seyir Uydu Sistemi kullaniliyorsa, bunun merkezinin jeo-
merkezde oldugu varsayilabilir.)

2.A.5 - Ornek

100 kHz frekansh (E kategorisi), fakat kalibre edilmedigi icin 3 km.’ye kadar cografi
mevki hatasi verebilecek bir telsiz mevki bulma sistemini kullanan sistematik bir acik deniz
mesahasi (2.kategori) 2 E/G olarak siniflandirilir.

BOLUM 2.B - iISKANDIL DEGERLERI
2.B.1 - Genel

iskandilin deniz yatagini resmedebilme dogrulugu, ekonun gidis-gelis siresini dlcme
hassasiyetine ve genis bim resmedilen deniz yataginin seklini bozdugundan, bimin genisligine
baghdir. Kod, bunu yansitmak icin, bim genisligini belirten bir numarayi izleyen zaman ve kayit
dogrulugunu belirleyen bir harften olusur.
2.B.2 - Tip Kategorisi

a Cok dar bim; -3 db noktasina kadar toplam bim genisligi 6° den az, veya
“aydinlatilan” alanin boyutu su derinliginin 1/10’'undan az olacak sekilde suya batiriimis veya
dipten c¢ekilen iskandil.

b Dar bim; -3 db noktasina kadar toplam bim genisligi 12° den az, veya
aydinlatilan alanin boyutu su derinliginin 1/5’'inden az.

¢ Normal bim genisligi =3 db noktasina kadar 12° veya daha biyiik.

2.B.3 - Dogruluk Kategorisi

Zamanlama Kayit Etme
D Bimin gidis gelis suresinin %0.1 inden  YUksek hassasiyet, stabil kuru kagit,
veya daha yuksek hassasiyet +/- % 0.1 kayit dogrulugu kronometre
verecek sekilde ile uygulanan kalibrasyon igaretleri.
Sayisal kayit da ayni hassasiyette
olmalidir.
E Bimin gidig gelis suresinin %2’sinden Derinligin %2’sinden daha iyi
daha iyi
F %?2’den daha az dogru %?2’den daha az dogru
V4 iskandil degerlerinin dogrulugu belirlenmemis
2.B.4 - Ornek

Normal bim genisligine sahip, +/- % 0.1 veya daha iyi zamanlama dogrulugu vermesi
icin kristal kontrollu bir iskandil ve zaman isaretli derinlik kaydi, “3D* olarak siniflandirilir.
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BOLUM 2.C

SEGILEN iSKANDIL DEGERLERININ QLU$TURDUVGU DENiZ YATAGI MODELININ
GERCEGE YAKINLIGI

2.C.1 - Genel

ideal sartlarda, secilen iskandil degerlerinden tekrar olusturulan bir profilin orijinal
ekogrami tam olarak yansitmasi ve bilgi kaybi olmamasi gerekirdi. Deniz yatadi oldukca
purizstuz olmadikca, kullanici Olgek vb. problemler, dlgeklendirmenin gercege yakinhgini
azaltir. Siniflandirma, deniz yataginin purtzlaligunin ve pratik varsayimlarin sinirlamalarina
bagl olarak ideale ne kadar yaklasildigini yansitir. Cok bimli iskandilin genis kaplamasi, tek
bimli iskandilden daha tam bir deniz yatagi resmi sagladigi igin, "gergcege yakinhk"
siniflandirmasi ¢ok bimli iskandilden gelen veriyi belitmeye yarayan bir numaraya sahiptir.

2.C.2 - Tip Kategorisi
a Kullanilan iskandil tek bimli,
b Kullanilan iskandil ¢gok bimli.
2.C.3 - Dogruluk Kategorisi

D Tepe, en alt ve egimin degistigi noktalardaki iskandil degerleri secilmis; iskandil
degerleri arasindaki deniz yatagi purizsuz. Derinlik profilinde, segilen iskandil degerleri
arasindaki dogru cizgiler deniz yataginin gercek sekliyle, iskandil degeri dogrulugunun izin
verdigi tolerans dahilinde, uyum gosterir.

E Tepe, en alt ve egimin degistigi noktalardaki iskandil degerleri secilmis; iskandil
degerleri arasindaki deniz yatagd purtzsuz degil. Derinlik profilinde, secilen iskandil degerleri
arasindaki dogru cizgiler, deniz yataginin gergek seklinden, iskandil degeri dogrulugunun izin
verdigi toleranstan daha fazla sapma gosterir.

F iskandil degerleri, diizenli iskandil degerleri arasinda en cok bir tepe bir de en alt
nokta secilecek sekilde iz boyunca esit araliklarda; ya da belirlenen bir kontur araligi arti tum
yuksek ve algak noktalar olacak sekilde secilmis.

G iskandil degerleri iz boyunca esit araliklarda segcilmis.
H  Sadece rasgele iskandil degerleri mevcut.

V4 iskandil degerlerinin segim kriteri belli degil.

2.C.4 - Ornek

iskandil degerleri piklerde, diplerde ve edimin degistigi noktalarda secilmis. Fakat ya
deniz yataginin ¢ok engebeli olmasina ya mevcut zamanin sinirlihdina ya da olgegin
kUguklugune bagdli olarak, orijinal ekogram ile secilmis iskandil degerlerinin olusturdugu profil
arasindaki fark, +/-% 0.1 zamanlama dogrulugunu agmakta. Siniflandirma “E*.
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BOLUM 2.D - VERI iSLEM

2.D.1 - Genel

Buyuk Olcekli calisma yapilan oOzel ilgi alanlarinda ve farkli kaynaklardan verilerin
birlestirimesinde mevcut kaynak veriye sahip olmak ve gergekte zaman olgimleri olan derinlik
Olcimlerinin nasil dogru derinlige c¢evrildigini bilmekte fayda vardir. Bu kod, kaynak verisinin
saglanip saglanmadigini ve derinlik kayit hizinin belirlenip belirlenmedigini gdsteren bir rakam
ile iskandil degerlerinin duzeltiimesinde kullanilan yontemi gdsteren bir harften olusur.
Duzeltmelerin transduserin derinligi icin yapiimis oldugu ve uygun olan yerlerde gel-git
duzeltmesinin uygulandigi varsayilmigtir.
2.D.2 - Tip Kategorisi

a Ekogramin orijinali veya fotokopisi, veya ¢ok transduserli iskandilin esderinlik
grafik/sayisal kaydi mevcuttur. Kayit hizi belirlidir.

b Ekogramin orijinali veya fotokopisi, veya ¢ok transduserli iskandilin esderinlik grafik/
sayisal kaydi mevcuttur. Kayit hizi elde edilememistir.

¢ Orijinal, duzeltiimemis iskandil degerlerinin listesi mevcuttur. Kayit hizi belirlidir.

d Orijinal, dizeltimemis iskandil degerlerinin listesi mevcuttur. Kayit hizi elde
edilememistir.

e Sadece duzeltilmis iskandil degerleri mevcuttur.
2.D.3 - Dogruluk Kategorisi

D Mesaha sirasinda ses hizi odlgimuyle, zamanlama dogruluguna uygun
dogrulukta bir duzeltme.

E Mesaha sirasinda ses hizi dlgimuyle, zamanlama dogrulugundan daha az
dogruluga sahip bir duzeltme.

F “Ses Hizi Duzeltme Tablolan™ N.P. 139 (UK) 3. baskisindan daha gelismis olan
yerel ses hizi tablolari ile.

G “Ses HizI Duzeltme Tablolar" N.P. 139 (UK) 2. baski ile.
H Matthews Tablolari NP 139 (UK) 2. baskiyi referans alarak.
J iskandil degerlerine diizeltme uygulanmamistir.
Z Dauzeltilme belirtiimemistir.
2.D.4 - Ornek
Eger ekogramin bir fotokopisi belirlenen kayitlama hizi ile birlikte saglanirsa ve N.P.

139 (UK) 3.baski ile dizeltilen iskandil degerlerinin bir listesi de saglanirsa siniflandirma “1G”
olur.
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TOPLU ORNEK

iskandil degerlerinin nisbi olarak +500 m., cografi olarak +2 km. (1.0 NM) dogrulukla
konumlandirildidi sistematik bir mesahada; normal bim genislikli, kristal kontrolli bir iskandil
kullanilmistir; iskandil degerleri piklerde, diplerde ve egim degisim noktalarinda segilmigtir,
fakat batun ekogrami +% 0,1 zamanlama dogruluguyla yansitmak uygulanabilir degildir;
ekogramin fotokopisi mevcuttur, iskandil alma hizi belirlidir ve iskandil degerleri N.P. 139 (UK)
3. baski ile duzeltilmigtir.

Siniflandirma:

(Mevki) (iskandil Degeri) (Gergege Yakinlik) (Veri)
2 E/F 3D 1E 1G
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